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Resumen—En este trabajo, se presenta un algoritmo de
navegacion integrada basado en cuaterniones tridentes, una
extension de los cuaterniones duales. La propuesta ofrece una
metodologia eficaz para lograr una navegacion precisa y robusta,
aprovechando las ventajas de los cuaterniones tridentes. Se valido
el rendimiento del sistema de navegacion mediante ensayos expe-
rimentales con un cuadricoptero equipado con dos computadoras
de navegacion: una ejecutando el algoritmo propuesto y la otra
con un autopiloto comercial.

La implementacion de este sistema integrado promete mejorar
las capacidades de navegacion en varios campos, incluyendo
aeroespacial, robdtica y vehiculos autéonomos. Este enfoque in-
novador tiene el potencial de impulsar el desarrollo de sistemas
de navegacion mas avanzados y confiables para una variedad de
aplicaciones criticas.



